3D szkennelés a @SZECHENYITERV
gyakorlatban
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SZECHENYI TERV

3D pontfelho?

A projekt az Eurdpai Unio

tamogatasaval valdsul meg.




Hogyan készul? SZECHENYI TERV

1. Felmérés 3D lézerszkennerrel
. Mit ,lat” a szkenner
e Alldspontok, kapcsoldpontok

2. Feldolgozas
e Importdlas
e Szinezés
e  Regisztracio
e  Tisztitas és vagas
e  Poligonmodell készités, javitas
e Bejaras
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Allaspontok SZECHENYI TERV
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Kapcsolépontok SZECHENYI TERV
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SZECHENYI TERV
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itési lehetosége
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Megjelen

A projekt az Eurdpai Unio

tamogatasaval valdsul meg.




PontfelhO szinezés @ SZECHENYI TERV

A projekt az Eurdpai Unid
tamogatasaval valésul meg.
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Ismerjik meg a technologia SZECHENYI TERV
hatarait!

« JOl és nehezen szkennelheto objektumok

Méret
Tavolsag

Szin, anyag
Elhelyezkedés

Napszak, hGmérséklet, természeti tényez6k

Lovedek roppalya berajzolasa a pontfelhobe?
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Mitol lesz ,,jo” a pontfelho, a 3D SZECHENYI TERV
modell?

 Tartalmazza a szukseges részleteket ...

» Az adott célra megfeleld felbontasu,
ugyanakkor kezelheto méretl

e ,Pontos”, ,,Megbizhato”
 Fotorealisztikus (?)
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Mire és hogyan hasznaljuk? SZECHENYI TERV

Alkalmazasi lehetoségek
 Helyszin vagy targy dokumentalasa
« Mérés a pontfelhon

 Bejaras, bemutatas

 Modell ,,épitése”

« Allapotok vagy targyak dsszevetése

Pontfelho elérése, megtekintése
 Erre a célra fejlesztett programok
e CAD-rendszerek

« Bongeészd, 3D PDF
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Gyakorlati bemutato SZECHENYI TERV

Laser Scanning System

Wavelength 1.5pum (Invisible)
Range 187 m ambiguity interval

0.3m minimum range
0.1mm resolution

~3.5mm @ 0.1 m distance |Gaussian-based)

Scan rate Up to 1,016,727 points/sec, maximum instantaneous rate

Scan resolution

Selectability 7 pre-set spacings per table

Pts/360° Low Normal High Premium

(vert./horiz.)  quality® quality® quality® quality®
preview* 1250 0:13 min 0:26 min 0:52 min 1:44 min
low 2500 0:26 min 0:52 min 1:44 min 3:24 min
middle 5000 0:52 min 1:44 min 3:22 min 6:44 min
high 10000 1:44 min 3:22 min 6:44 min 13:28 min
super high 20000 3:28 min 6:44 min 13:28 min 26:56 min
ultra highs 40000 --- 13:28 min 26:56 min 53:20 min
extremely high® 100000 121h 242 h 324 h

Scanning Optics  Vertically rotating mirror on horizontally rotating base; User selectable
vertical rotation speed (6.25rps, 12.5rps, 251ps or 501ps);
Environmentally protected by shield

Angular accur. 125prad / 125 prad (horizontal /vertical)
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A projekt az Eurépai Unié
tamogatasaval valosul meg.
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